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2.6.5 Obsluga i programowanie robotéw Kawasaki ¢z.2 - kurs dla Uzytkownikéw

OQpis szkolenia:
Druga cze¢$¢ szkolenia z obslugi i programowania robotéw Kawasaki stanowi uzupelnienie czesci

pierwszej i dostarcza dodatkowych informacji na temat zaawansowanych metod programowania.
Obejmuje on programowanie w jezyku AS, sterowanie wej§ciami i wyjsciami robota, prace robota
w trybie automatycznym, tworzenie réwnoleglych programéw kontrolnych (Programy PC),
konfiguracje sieci PROFIBUS oraz zmienne systemowe. Zdobyte informacje wykorzystywane
sa w praktyce podczas realizacji ¢wiczen majacych na celu praktyczne zapoznanie sig
z zagadnieniami oraz utrwalenie zdobytej wiedzy.

Grupa docelowa:
Szkolenie jest dedykowane uzytkownikom robotéw Kawasaki.

Wymagania;
Ukoriczenie kursu na poziomie podstawowym.

Cele:
© Poznanie mozliwosci robotéw przemystowych Kawasaki

© Zapoznanie si¢ z obslugg i programowaniem robotéw Kawasaki

Tresci lenia:

o AS Language - funkcje zaawansowane
= Zlozone instrukcje ruchu
= Sterowanie WE/WY
= Instrukcje warunkowe i petle
= Zaawansowane sposoby programowania
= Edycja programéw

o Programy Process Control
= Zasady konstrukcji
= Edycja

© Praca robota w trybie automatycznym
= Konfiguracja robota <
®= Warunki bezpiecznej pracy

© Zmienne systemowe

= Przeznaczenie i konfiguracja zmiennych systemowych

o Kopie bezpieczeristwa
= Wykonywanie kopii bezpieczeristwa
= Kopie programéw, pozycji robota
= Kopie systemowe
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o Aktualizacja oprogramowania kontrolera

= Aktualizacja oprogramowania AS i SV

® Inicjalizacja kontrolera
o Przyklad konfiguracji transmisji szeregowej — PROFIBUS DP

= Konfiguracja sprz¢towa

= Konfiguracja software'owa

= Komunikacja dwéch urzadzeri z pomocg protokotu PROFIBUS DP
o Cwiczenia praktyczne z robotem

z Czas trwania szkolenia: 2 dni

Cena szkolenia; Na zapytanie

®e Liczba uczestnikéw:
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min. 4 osoby
max. 6 osob




