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2.6.6 Obsluga i programowanie robotéw Kawasaki - kurs dia Integratoréw

Qpis szkolenja:

Szkolenie obejmuje zaréwno aspekty zwigzane z obstugg jak i programowaniem robotéw
przemystowych Kawasaki. Szczegélny nacisk kladziony jest na przekazanie praktycznych
umiejetnosci i wiedzy koniecznej w procesie integracji robota i wdrazaniu stanowiska
zrobotyzowanego w przemy$le. Dlatego zajgcia majg charakter warsztatéw na ktérych uczestnicy
realizujg w praktyce seri¢ zadaii.

Grupa docelowa;

Szkolenie jest dedykowane dla integratoréw zajmujacych si¢ wdrazaniem robot6w przemystowych.

Wymagania:
o Znajomo#$¢ obstlugi komputera PC i systemu Windows
© Podstawowa znajomo$¢ zagadnienl zwiazanych z automatyka i robotyka

Cele:
Zdobycie informacji i umiej¢tnosci potrzebnych do projektowania i programowania stanowisk

zrobotyzowanych opartych o roboty przemystowe Kawasaki.

Treéci szkolenia:

© Praca z dokumentacjg techniczng robotéw Kawasaki
o Bezpieczenistwo podczas integracji stanowiska, programowania i obstugi robota
© Podlgczanie robota, integracja z urzadzeniami zewnetrznymi
o Rodzaje sygnaléw, sterowanie robotem
o Programowanie robota
= Block Teaching - uczenie robota
= AS Language — jezyk programowania robotéw Kawasaki
© Programy Process Control
© Nadzér nad dzialajaca aplikacja

Z Czas trwania szkolenia: 4 dni <«

Cena szkolenia: Na zapytanie

o0 . . .
RS Liczba uczestnikéw:

min. 4 osoby
max. 6 0séb




