Centrum Badaii i Rozwoju Nowoczesnych Technologii strona 42

2.6.4 Obsluga i programowanie robotéw Kawasaki cz.1 - kurs dla Uzytkownikéw

Opis szkolenia:
W ramach szkolenia podstawowego uczestnicy zdobywaja wiedz¢ o podlaczeniu robota, rodzajach

wej§¢ i wyjs¢, ukladach wspdlrzednych oraz w praktyce ucza si¢ programowania robotéw
Kawasaki. Zakres szkolenia obejmuje réwniez zagadnienia zwigzane z bezpieczedstwem,
zapoznanie si¢ z dokumentacjg robotéw oraz sposoby doboru robota do aplikacji.

Grupa docelowa:
Szkolenie jest dedykowane uzytkownikom robotéw Kawasaki

Wymagania:
Znajomo$¢ obstugi komputera PC i systemu Windows.

Cele:
© Poznanie mozliwo$ci robotéw przemystowych Kawasaki

o Zapoznanie si¢ z obslugg i programowaniem robotéw Kawasaki

Tresci szkolenia:
© Podstawowe informacje na temat robotéw Kawasaki
o Bezpieczenistwo podczas pracy i obstugi robota
= Bezpieczne wejScie w obszar pracy
= Zabezpieczenia stanowiska zrobotyzowanego
= Obowigzujace normy i przepisy
o Podlaczanie, wlaczanie i wylaczanie robota
= Warunki instalacji
® Uruchamianie urzadzenia
© Rodzaje wejsé/wyjsé
= Wejscia i wyj$cia dost¢pne w robocie
= Konfiguracja
= Sterowanie
o Uklady wspélrzednych i poruszanie robotem
= Uklady wspéirzednych <
= Konfiguracja
= Sposoby poruszania jednostka mechaniczng
o Block Teaching - uczenie robota
® Sposoby programowania
= Konfiguracja parametréw ruchu
= Tworzenie programéw
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© AS Language - zagadnienia podstawowe
® Komendy ruchu w jezyku AS
= Definicja punktéw
= Definicja punktéw
= Podstawowe zasady programowania
o Cwiczenia praktyczne z robotem

Z Czas trwania szkolenia: 2 dni

Cena szkolenia: Na zapytanie

e .. o
Liczba uczestnikéw:
R

min. 4 osoby

max. 6 oséb




